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SEGMENTOS ORIENTADOS, VETORES E TRANSLACOES

1. — Relativamente a figura 1 (paralelogramo [ABCD]), indica dois pares de segmentos orientados:

A B

Fig. 1

D C

1. 1. — com a mesma diregéo.

1. 2. — com a mesma direcao e sentido.

1. 3. — com a mesma dire¢ao e sentidos opostos.
1. 4. — com 0 mesmo comprimento.

1. 5. — com a mesma origem.

1. 6. — equipolentes.

1. 7. - Na figura acima indica um segmento orientado reduzido a um ponto.

2. — Relativamente a figura 2, indica dois vetores:

2. 1. — colineares;
2. 2. — simétricos;
2. 3. — com 0 mesmo comprimento;

2. 4. — de sentidos opostos;
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3. — Em relacdo a Fig. 3 indica:
3. 1. — os vetores que tém a mesma dire¢ao;
3. 2. — 0s vetores com 0 mesmo sentido;
3. 3. — os vetores que tém sentidos opostos;

3. 4. — 0s vetores simétricos;
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3. 5. — 0s comprimentos dos vetores 7 e V. Fig. 3
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4. — Em relagéo a figura anterior (Fig. 3) indica:
-
4. 1. — o comprimento do vetor U ;
-
4.2.—qual é ovetor—(=V);
5
4. 3. —um vetor distinto de X ;
&>
4. 4. —um mesmo vetor que Z.
5. — Em relacao a Fig. 4:
>
5. 1. — desenha a imagem do ponto P através da translacao de vetor u
—
5. 2. — desenha a imagem do ponto Q através da translacdo de vetor —v Fig. 4
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6. — Em relacdo a Fig. 5, representa 0s seguintes pontos:
6. 1. Pi=P+ &
6. 2. Q1=T»(Q)
6. 3. Q=T (Q)

Fig. 5
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7. — Em relacéo a Fig. 6:
>
7. 1. — desenha a imagem da figura [ABCDE] através da translagao associada ao vetor U

7. 2. —qual o vetor que transformou a figura [ABCDE] na figura [FGHIJ] ?

Fig. 6
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8. —Na Fig. 7 representa o vetor U +V usando a “regra do triangulo”.

—

Fig. 7
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9. — Na Fig. 8 representa o vetor ¢ + v usando a “regra do paralelogramo”.
Fig. 8
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10. — Na Fig. 9 representa:

—-»> —-»>

10. 1. —ovetorn +U

L B

10. 2. —ovetor S +4

> >

10. 3. —ovetor ¥ +V

- -

10.4.—ovetorm + ¢q
- >
10.5.—ovetors +n
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11. — Na Fig. 10 e dados os vetores U e V, representa:
11. 1. a composta da translagéo TV com a translacéo T;; aplicada ao ponto P.
11. 3. (Fr o T2 )(Q) = Q2
Fig. 10
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12. — Em relacdo a Fig. 11 completa:

12.1. AE+ EC= 12.5. DE+ BC =
12.2. AC+ Cl= 12.6.IC + IG =
12.3. AB+ EF= 12.7. AC+ AG =
12.4. BE+ EH= 12.8. GE+ EH=
A Fig. 11 B c
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13. — O que preservam as quatro isometrias que conheces? E dessas qual a que conserva as

direcbes dos segmentos de reta?

14. — Desenha, se existirem, os eixos de simetria de cada uma das figuras seguintes:

Fig./11
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15. — Diz que isometria é que transforma a figura @ em cada uma das figuras de @ a @

Fig. 12
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16. — Qual das afirmacdes seguintes € verdadeira?

16. 1. — Numa isometria a imagem de um segmento de reta € um segmento de reta.

16. 2. — Numa isometria a imagem de um angulo é um angulo com uma amplitude diferente.

16. 3. — Numa isometria a imagem de uma figura € uma ampliacao.

16. 4. — A translacdo ndo conserva nem as direcbes nem os sentidos dos segmentos de reta.



17. — Na figura 13 indica que figuras séo rotacdes com centro em O, obtidas a partir da figura @

Indica também a amplitude de cada simetria de rotagéo.

Fig.i13
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